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программирование 

роботов

задача стартуя с неизвестной базы, собрать ступени ракеты, 
отвезти их на заданную сборочную площадку и 
установить ступени в стопку

особенности

проекта

/ позиционирование робота на поле

/ хорошо сбалансированный робот не сложной 

  конструкции, который собирает кубы по ходу

  движения в клешню

/ механизм захвата

/ подъем собранных кубиков, осуществляется с помощью

  рычажного механизма, что позволяет построить очень 

  высокую башню
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