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Халезин 
Олег

роботы

на олимпийской 
трассе

цель проекта создать робота, который за наименьшее 
время преодолеет трассу и поразит

все мишени на огневом рубеже

преимущество работы

и отличительные 
особенности

/ точность движений робота

/ отслеживание трассы с помощью 2х датчиков

/ автоматическая зарядка патронов

/ позиционирование на огневом рубеже


